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لوحة المفاتيح: 
-(a) المفاتيح F7:F12 وتسمى( Hot Keys) وهى مفاتيح الانتقال السريع لأداء وظيفة معينة مخزنة عليها، حيث أن كل مفتاح منهم يمكن برمجته لأداء وظيفة معينة أو الدخول 
على قائمة معينة من وظائف وقوائم الجهاز مباشرة .
-(b) مفاتيح الارقام والحروف وتستخدم فى الكتابة 

-(ESC)  (c)  مفتاح الهروب للخروج من الشاشة الحالية والرجوع إلى الشاشة السابقة 

      (CE)  مفتاح المسح ويمسح حرف واحد للخلف أثناء إدخال المستخدم لبيان ما 

(User) خاص بالدخول على قائمة المستخدم حيث يمكن برمجته وتخزين عدة قوائم                                                       فرعية به لتكون قائمة خاصة بالمستخدم

     ((PROG يستخدم للدخول على قائمة البرامج المساحية وفى فتح الجهاز إذا كان
مغلقاً.
-(d) مفتاح (┘> enter) وهو مفتاح الادخال والاعتماد كما يستخدم فى فتح قائمة ما
-(e) مفاتيح الأسهم للحركة داخل القوائم المختلفة في الأربعة اتجاهات. 

-(f) مفتاح Shift ويستخدم مصاحباً لمفاتيح الوطائف أو مفاتيح الانتقال السريع لأداء              وظيفة معينة طبقاً لما تم برمجته عليه 
         وله عدة وطائف أخرى متغيرة تتغير بتغير كل شاشة أو قائمة.

-(g) مفاتيح الوظائف وتستخدم لأداء حتى 6 وظائف مفقاً ل 6 وظائف وختلفة تظهر   أسفل الشاشة وتتغير وظائفها طبقاً لكل شاشة .





 
الشاشة:
(a) الوقت ويتم ضبطه من داخل الConfigurations))
(b) طراز الجهاز

(c) عنوان الشاشة الحالية الجارى العمل عليها

(d) منطقة الشاشة 

(e) سطر خاص بظهور الرسائل التحذيرية ورسائل المساعدة وخلافه

(f) ال (Icons) التى توضح الوضع القائم للجهاز ويمكن التعامل معها بواسطة اللمس على الشاشة 

(g) تعمل مثل مفتاح الهروب للخروج من الشاشة أو القائمة الحالية إلى السابقة إليها

(h) للتحويل بين الحروف الصغيرة والكبيرة 

(Icon (i يوضح حالة الshift من حيث إمكانيتها من عدمه 

(j) يوضح مواصفات ال(quick coding) ويعمل باللمس 

(k) وظائف المفاتيح F1:F6 وتعمل باللمس

الIcons وجميعها تعمل ويتم الدخول عليها باللمس:
(a) مواصفات ATR/LOCK/PS الحالية
(b) نوع العاكس المستخدم

(c) مواصفات الEDM الحالية وتشمل نوع الرصد

(d) الوجه متيامن أو متياسر وجه1/ وجه2 وهو مكان ظهور المصحح الاوتوماتيكى فى حالة عدم ضبط الافقية 

(e) مواصفات الRCS الحالية 

(f) توصيل الBluetooth
(g) عدد الخطوط والمضلعات الموجودة فى الملف الجارى العمل عليه 

(h) حالة كارت التسجيل والذاكرة الداخلية 

(i) حالة البطارية

(j) حالة وضع مفتاح الShift 
(k) مواصفات الQuick Coding  
ثانياً: ضبط الأفقية والتسامت:
بالضغط على Shift + F12 يتم الدخول على شاشة مكونة من صفحتين يتم التنقل بينهما بواسطة        F6= Page

الصفحة الأولى: Level

وفيها تظهر قيمة الميول فى الإتجاهين رقمياً مع التمثيل البيانى لها

 الصفحة الثانية: Laser Plummet

  وفيها يتم إضاءة وغلق الليزر الخاص بالتسامت والتحكم فى شدته

ثالثاً : لفتح ملف جديد:

 يتم الدخول من القائمة الرئيسية على 3= Management وإختيار رقم 1= Jobs فتظهر قائمة بال Jobs الموجودة وأسفل الشاشة توجد مفاتيح للوظائف كالآتى:

لجعل الملف المختار هو الملف النشط F1= CONT 
لتخليق ملف جديد                      F2= NEW  

لعمل تعديل فى مواصفات ملف          F3= Edit 

لمسح ملف بمحتوياته                     F4= Del 

 ولعمل ملف جديد يتم إختيار F2= New فتظهر شاشة مكونة من 4 صفحات يتم التنقل بينها بواسطة F6

الصفحة الأولى: General  







يتم إدخال إسم الملف الجديد 

الصفحة الثانية :Code List: 





 يتم فيها إختيار Code List للعمل بها خلال هذا الJob من الموجودين





 أو عمل Code List جديدة



 ثم الضغط على Store = F1

الصفحة الثالثة: Coordinate System: 





يتم فيها تحديد نظام الاحداثيات الذى سيتم العمل به مصاحباً للملف الجارى 





تخليقه ويجب أن يكون None فى حالة العمل بإحداثيات Grid

رابعاً : لإدخال إحداثيات نقط ثوابت داخل ملف:

 يتم الدخول من القائمة الرئيسية على Management = 3  وإختيار رقم 2= Data فتظهر شاشة مكونة من 4 صفحات يتم التنقل بينها بواسطة F6= Page

الصفحة الأولى: Points
 يتم فيها عرض النقط الموجودة على الملف مع وجود وظائف أسفل الشاشة كالآتى:

 F1= CONT






لإدخال نقطة جديدة                 F2= NEW




F3= Edit    للتعديل فى بيانات نقطة تم إدخالها والمرصوة لا يتم التعديل فى إحداثياتها 




F4= DEL     OK=F6 لمسح نقطة من داخل الملف بعد الإعتماد بواسطة

 ولإدخال نقطة جديدة يتم إختيار F2= NEW فيتم الدخول على شاشة إدخال بيانات النقطة فيتم إدخال رقم النقطة وإحداثياتها ثم الضغط على F1= Store 

مع ملاحظة أنه يوجد أسفل الشاشة وظيفة F2= Coord والتى من خلالها يمكن تحويل صورة الإحداثيات من إحداثيات محلية (E, N, H) أو WG84 سواء فى صورتها الكارتيزية (X, Y, Z) أو الجيوديسية (Lat, Long, Height) ويراعى عند العمل بالإحداثيات المحلية أن تكون صورتها (E, N, H) وهكذا حتى الانتهاء من إدخال جميع النقط الثوابت .

الصفحة الثانية Lines: 

وبالدخول عليها يتم عرض الخطوط الموجودة بالملف 
وأسفل الشاشة وظائف كالآتى:

F1= Cont 







لعمل خط جديد
                  F2= New 





للتعديل فى خط موجود كإضافة نقط عليه مثلاً     F3= Edit 




  لجعل الخط نشط أو إغلاق الخط             F4= open / close

 ولإضافة خط جديد يتم إختيار F2= New وإعطائه إسم ثم F1= Store ثم الوقوف عليه وإختيار F3= Edit تظهر شاشة بها 3 صفحات 
الصفحة الاولى : General





      بها طول الخط وعدد النقط عليه 

الصفحة الثانية: Points





    بها قائمة بالنقط الموجودة على الخط ولإضافة نقطة جديدة للخط يتم إختيار 



   F2= Add أسفل الشاشة وإختيار نقطة من الموجودين بالملف ثم F1= 




Store ثم F2= Add مرة أخرى وإختيار النقطة الثانية ثم F1= Store وهكذا 



   حتى الإنتهاء من إختيار جميع النقط ثم F1= Store لحفظ الخط 

الصفحة  الثالثة: Area:
وهى خاصة بالمضلعات ويتم العمل بها بنفس طريقة الLines حيث يتم عمل Area جديدة بواسطة F2 ثم Edit بها بواسطة F3 ثم الدخول على صفحة الPoints الخاصة بها وإضافة النقط المطلوبة عليها بواسطة Add 

ومن خلال صفحة الGeneral  يتم عرض المساحة والمحيط بها بعد الانتهاء من عمل المضلع

   الصفحة الرابعة: Map:
   ومن خلالها يتم إظهار خريطة للنقط والخطوط والمضلعات الموجودة على الJob الجارى العمل عليه .

 


وتوجد عدة وظائف أسفل الشاشة كالآتى:

	للإعتماد والخروج
	F1= Cont

	يظهر Cross يتم تحريكه بالأسهم حتى المكان المراد عمل Zoom عليه
	F2= Focus

	للتعديل فى النقطة النشطة على الشاشة
	F3= Edit 

	لتكبير الرسم حول نقطة منتصف الشاشة
	F4= Zoom + 

	لتصغير الرسم حول نقطة منتصف الشاشة
	F5= Zoom- 

	
	 Shift + F1= Help 

	تحديد البيانات التى تظهر للنقط على الرسم سواء رقم النقطة/ المنسوب/الكود/ ....
	Shift + F1= CONF

	لظهور الرسم كاملاً على الشاشة
	Shift + F3= Fit


خامساً : طرق عمل التوجيه الاساسى:

لعمل التوجيه الاساسى إستعداداً لبدء عملية الرفع المساحى أو التوقيع يتم الدخول من القائمة الرئيسية على رقم 2= Programs وإختيار رقم 2= Setup فيتم الدخول على شاشة تحت عنوان "Station Setup Begin” كالتالى:

	إسم الJob الذى يتم العمل عليه 
	Job 

	إسم الCoord. System المصاحبة للJob الجارى العمل عليه 
	Coord. System 

	إسم الCode List التى سيتم العمل بها
	Code List

	إسم الConfig. Set التى سيتم العمل وفقاً لها 
	Configuration Set

	يتم إختيار نوع العاكس المستخدم 
	Reflector

	ثابت البرزم المستخدم 
	Add Constant


وتوجد وظائف لمفاتيح الوظائف أسفل القائمة كالآتى:

	لإعتماد وضع الاختيارات القائم والإنتقال إلى الشاشة التالية 
	F1= CONT

	وعن طريق هذا الاختيار يتم الدخول على شاشة يتم فيها ضبط مواصفات طريقة عمل التوجيه الاساسى من حيث الرصد على وجه واحد أم على الوجهين والدقة المطلوبة وخلافه ...
	F2= CONF

	وتستخدم لإختيار Coord. System أخر من الموجودين بالقائمة بدلاً من المصاحب للJob
	F6= C sys. 


بعد ضبط  كل ماسبق يتم الضغط على F1= CONT للدخول على الشاشة التالية تحت عنوان "Station Setup” كالآتى:

	إسم الJob الموجود به النقط الثوابت 
	Fix Point Job

	طريقة عمل التوجيه الاساسى وبه عدة طرق 
	Method: 


  ويتم إختيار الطريقة المراد العمل بها كالآتى:

1. بمعلومية إحداثيات النقطة المحتلة وقيمة الانحراف على نقطة أخرى:

يتم ضبط الMethod على الSet Azimuth فتتحول الشاشة إلى الآتى:

	إسم الملف الموجود به النقط الثوابت 
	Fix Point Job

	طريقة العمل وتضبط على Set Azimuth
	Method: 

	وبها 3 إختيارات كالآتى:
	Station Coord.

	From Job
	لأخذ إحداثيات النقطة المحتلة من الملف الجارى العمل عليه 

	From Fix Point Job
	لأخذ إحداثيات النقطة المحتلة من ملف النقط الثوابت 

	Retain Current
	لإعتماد نفس إحداثيات النقطة المحتلة وفق آخر وضع موجود عليه وعدم تغييرها (كما هى مخزنة بالجهاز) 


  يتم الضغط على F1= CONT للإعتماد والدخول على الشاشة التالية فيظهر الآتى:

	رقم النقطة المحتلة 
	Station ID

	إرتفاع الجهاز فوق النقطة المحتلة 
	Instrument Ht. 


بعد الانتهاء من ضبط هذه القائمة يتم إعتمادها بواسطة F1= CONT للدخول على الشاشة التالية:

	رقم النقطة المحتلة 
	Station ID

	رسالة تفيد التوجيه على النقطة الثانية وإدخال الانحراف عليها 
	“Aim at point and enter azimuth” 

	قيمة الانحراف المطلوب توجيه الجهاز عليه 
	Azimuth:

	المسافة الافقية وتؤخذ بواسطة Dist= F2
	Horizontal Dist. 

	رقم النقطة الموجه عليه 
	Backsight ID

	إرتفاع البرزم 
	Reflector Ht. 


يتم التوجيه أولاً على النقطة الخلفية ثم إدخال قيمة الإنحراف ورقم النقطة الخلفية وإرتفاع البرزم ثم الضغط على Dist= F2 لرصد المسافة الافقية ثم الضغط على Set=F1 لوضع التوجيه على هذه القيمة فتظهر رسالة تفيد بأن التوجيه قد تم ، فتعتمد بواسطة OK=F4

2. بمعلومية إحداثيات نقطتين أحداهما النقطة المحتلة والاخرى النقطة الخلفية :

يتم ضبط الMethod على "Known BS Point” فتصبح الشاشة كالآتى:

	إسم الملف الموجود به النقط الثوابت 
	Fix Point Job 

	طريقة عمل التوجيه الاساسى وتضبط على "Known BS Point “ 
	Method

	مكان إحداثيات النقطة المحتلة وتضبط كما سبق 
	Station Coord. 


يتم الضغط على CONT=F1 للإعتماد والتوجه إلى الشاشة التالية كالآتى:

	رقم النقطة المحتلة 
	Station ID

	إرتفاع الجهاز فوق النقطة المحتلة 
	Instrument HT.


يتم إدخال ماسبق ثم الضغط على CONT= F1 للإعتماد والتوجه على الشاشة التالية:

	رقم النقطة المحتلة 
	Station ID

	رقم النقطة الخلفية 
	Back Sight ID

	إرتفاع العاكس
	Reflector Height 

	قيمة الانحراف المحسوب بين النقطتين 
	Calc. Azimuth

	الفرق فى الانحراف 
	Δ Azimuth 

	الفرق فى المسافة الافقية 
	Δ Horizontal Dist. 

	الفرق فى المنسوب 
	Δ Height 


يتم إدخال رقم النقطة الخلفية وإرتفاع العاكس فيتم حساب قيمة الإنحراف بين النقطتين بعدها يتم التوجيه أولاً على النقطة الخلفية ثم الضغط على Dist=F2 فيقوم الجهاز برصد المسافة وإظهار قيم الفروقات فى كل من الانحراف والمسافة والمنسوب فيتم الإطلاع عليها وإعتمادها بواسطة F1= Set فتظهر رسالة تفيد بأن التوجيه الاساسى قد تم فتعتمد بواسطة OK= F4

3. بمعلومية إحداثى نقطتين أو أكثر وعدم معرفة إحداثى النقطة المحتلة :

 يتم ضبط الMethod على "Resection” لتصبح الشاشة كالآتى:

	إسم الملف الموجود به النقط الثوابت 
	Fix Point Job

	تضبط على "Resection” 
	Method

	رقم النقطة المحتلة ويراعى ألا يكون موجود بالملف 
	Station ID 

	إرتفاع الجهاز  
	Instrument Ht.


يتم تحديد ماسبق ثم الضغط على CONT=F1 فيتم الدخول على شاشة رصد النقطة المعلومة الاولى تحت عنوان "Measure Target 1” فيتم تحديد رقمها وإرتفاع العاكس عليها والتوجيهه عليها والضغط على All=F1 لرصدها، بعد ذلك يتم الانتقال إلى شاشة رصد النقطة المعلومة الثانية تحت إسم "Measure Target 2” فيتم التوجيه عليها وتحديد رقمها وإدخال إرتفاع العاكس عليها والضغط على All=F1 لرصدها وهكذا حتى الانتهاء من رصد جميع النقط المعلومة ثم الضغط على Calc.= F5 لحساب إحداثيات النقطة المحتلة ثم الضغط على Set لعمل التوجيه الاساسى وإعتماده فتظهر رسالة تفيد بأن التوجيه الاساسى قد تم فتعتمد بواسطة OK=F4
سادساً : طريقة الرفع المساحى : 
يتم الدخول من القائمة الرئيسية على رقم 1= Survey  فتظهر شاشة كالآتى:

	إسم الملف الذى سيتم العمل والتسجيل عليه 
	Job 

	إسم الCoord. System المصاحبة للملف الجارى العمل عليه 
	Coord. System 

	إسم مجموعة الاكواد التى سيتم العمل بها أثناء الرفع المساحى 
	Code List 

	إسم الConfig. Set الذى سيتم العمل وفقاً لها 
	Config. 

	نوع العاكس المستخدم ويتم إختياره 
	Reflector 

	ثابت العاكس المستخدم 
	Add Constant 


كما أنه توجد وظائف لمفاتيح الوظائف أسفل الشاشة كالآتى:

	لإعتماد الشاشة بعد ضبطها والتوجه إلى الشاشة التالية 
	F1= CONT

	وهى خاصة بضبط طريقة الرفع المساحى من حيث تحديد DMASK بواسطة F3 أو تشغيل وإيقاف خاصية الRemote Height 
	F2= CONF

	وهى نفس برامج التوجيه الاساسى الموجودة داخل قائمة Programs وهى متاحة لعمل توجيه أساسى فى حالة عدم إتمامه قبل الشروع فى عملية الرفع المساحى بنفس الطرق السابقة 
	F3= Setup  

	وتستخدم لتغيير الCoord. System المصاحب للملف الذى سيتم العمل عليه أو إنشاء آخر جديد يستخدم أثناء عملية الرفع المساحى 
	F6= C system 


· بعد إستكمال ضبط هذه الشاشة يتم الضغط على F1= CONT لإعتمادها والتوجه إلى الشاشة التالية والتى ستظهر وفقاً لDMASK المستخدم والذى تم ضبطه من خلال الConfiguration والشاشة الDefault عند إستخدام الاربعة DMASKS الموجودة كما هى تتكون من خمس صفحات يتم التنقل بينها بواسطة F6=Page كالآتى:

الصفحة الاولى: Survey: وهى خاصة بالرفع المساحى تكون كالآتى:

	رقم النقطة التى سيتم رصدها 
	Point ID

	إرتفاع العاكس عليها 
	Reflector Ht. 

	قيمة الانحراف 
	Horizontal 

	قيمة الزاوية الرأسية 
	Vertical 

	قيمة الزاوية الافقية 
	Horizontal Distance

	فرق المنسوب 
	Height Diff. 

	إحداثى الشرق 
	Easting 

	إحداثى الشمال 
	Northing 

	منسوب النقطة 
	Height 


مع ملاحظة وجود وظائف لمفاتيح الوظائف كالآتى:

	لرصد وتسجيل النقطة 
	F1= Fall

	لرصد النقطة وعرض بياناتها وعدم تسجيل 
	F2= DIST

	لتسجيل البيانات الموجودة على الشاشة
	F3= Rec

	ويتم الضغط على هذا المفتاح بعد أخذ مسافة أفقية بواسطة F2 وتحريك المنظار رأسياً لإيجاد إرتفاع هدف دون وضع العاكس أعلاه 
	F4= Remote 

	لوضع قيمة معينة للإنحراف أو جعله = صفر أو ربط الزاوية الافقية بحيث لا تتغير بدوران الجهاز أفقياً حول محوره الرأسى 
	F5= SETAZ


وتعتبر هذه الشاشة أو الصفحة هى الاساس أثناء عملية الرفع المساحى ويتم الرفع والتسجيل بواسطة F1=All

الصفحة الثانية:Offset:

  وتستخدم لوضع قيم إزاحات للنقطة المرصودة فى الثلاثة إتجاهات لكل نقطة من النقط المرصودة قبل رصدها فى حالة أنه توجد إزاحة لموضع العاكس عن النقطة المطلوب رصدها فى أى من هذه الاتجاهات 

الصفحة الثالثة: Code: 

  وهى خاصة بوضع كود للنقطة المرصودة من خلال قائمة الاكواد التى تم تسجيلها فى الCode List الجارى العمل بها مع الملف الحالى 

الصفحة الرابعة: Auto: 

وهى خاصة بأوتوماتيكية الرصد للنقط  

الصفحة الخامسة: Map:

ومن خلالها يمكن إظهار خريطة لجميع محتويات الملف الجارى العمل عليه من نقط وخطوط ومضلعات مع ضرورة ملاحظة أن بيانات الملف يتم ظهورها على الخريطة فى حالة كونها  Grid Coordinate فقط أى أنها مسقطة على خريطة بالفعل ولا يتم ظهورها ل Coordinate System آخر غير مسقط ويتم التعامل مع الخريطة بنفس الطريقة التى سبق توضيحها أثناء التعامل مع الData من خلال قائمة


 3=Management

سابعاً: توقيع النقاط معلومة الاحداثيات:

1. يتم إضافة النقاط المطلوب توقيعها بأرقامها وإحداثياتها سواء داخل الملف الجارى العمل عليه مع مراعاة عدم تكرار رقم النقطة أو من الممكن فتح ملف جديد وإدخال النقط به.

2. يتم الدخول من القائمة الرئيسية على 2= Programs ثم إختيار رقم 3= Stake out فيتم الدخول على شاشة تحت عنوان "Stake out Begin” كالتالى: 

	إسم الملف المحتوى على النقط المراد توقيعها 
	Stake out Job 

	إسم الملف الجارى العمل عليه 
	Job

	إسم الCoord. System المصاحبة للملف الجارى العمل عليه 
	Coord. System 

	إسم الCode List التى سيتم العمل بها 
	Code List

	إسم الConfig. Set التى سيتم العمل وفقاً لها 
	Config. Set

	نوع العاكس المستخدم 
	Reflector 

	قيمة ثابت العاكس 
	Add Constant 


مع ملاحظة أن لمفاتيح الوظائف وظائف كالآتى: 

	للإعتماد والدخول على الشاشة التالية 
	F1= CONT

	ومن خلالها يتم ضبط طريقة التوقيع سواء Polar أو Orthogonal ويتم ضبطها على Polar
	F2= CONF

	ويتم الدخول عليها فى حالة الرغبة فى عمل توجيه أساسى 
	F3= Setup

	ومن خلالها يتم إختيار وتغيير الCoord. System المصاحبة للملف الجارى العمل عليه 
	F6= C sys.


بعد ضبط ماسبق يتم الضغط على F1= CONT للإعتماد والتوجه إلى شاشة التوقيع التالية تحت إسم 

"Polar Stakeout” وتتكون الشاشة من صفحتين يتم التنقل بينهما بواسطة Page=F6

الصفحة الاولى:  تحت إسم Stake كالآتى: 

	رقم النقطة المراد توقيعها 
	Point ID

	إرتفاع العاكس 
	Reflector Ht. 

	فرق الانحراف بين الحالى وإنحراف النقطة 
	Δ HZ

	فرق المسافة 
	Δ Distance 

	فرق المنسوب 
	Fill / Cut 

	منسوب النقطة 
	Height 


فى البداية يتم تحريك الجهاز أفقياً بواسطة الحركتين السريعة والبطيئة حتى تصبح قيمة Δ HZ= صفر أو أقرب ما يكون وفقاً للدقة المطلوبة، بعدها يتم تحريك العاكس على هذا التوجيه وضبط مكان العاكس على الشعرة الرأسية للمنظار ثم الضغط على DIST= F2 ومتابعة قيمة Δ Distance لمعرفة المسافة المطلوب تحريكها للبرزم فى إتجاه الجهاز أو العكس فيتم تحريك البرزم بمقدار المسافة المطلوبة حتى يتحقق أن      Δ Distance= صفر أو أقرب ما يكون وفقاً للدقة المطلوبة فيكون مكان البرزم هو مكان النقطة المطلوبة 
ثامناً: ضبط الConfigurations الخاصة بالجهاز 

5. Configuration: 

	a. ID Template

* Survey Pts. : 0001

طريقة تسمية النقاط المساحية المرفوعة أوتوماتيكى بالضغط على زر الرفع المساحى ، فعند البدء فى برنامج الرفع المساحى وبعدها يتم زيادة النقاط بمقدار ثابت لتسهيل عملية التسمية 
	1. Survey Setting

	* Auto Pts: auto 0001

فى حالة الرفع المساحى بإستخدام خاصية البحث الاوتوماتيكى للنقاط (فى حالة TCA) 
	

	* Lines: Line 0001

طريقة تسمية الخطوط بواسطة المحطة نفسها دون تدخل المستخدم فعند عمل أول خط يتم تسميته Line 0001 ثم يتم إضافة ثابت رقمى على الاسم عند إنشاء أى خط آخر 
	

	* Areas: area 0001

طريقة تسمية المساحات بواسطة المحطة نفسها دون تدخل المستخدم فعند عمل أول مساحة يتم تسميتها area 0001 ثم إضافة ثابت رقمى على الاسم عند إنشاء مساحة أخرى 
	

	b. Display Setting : 

ومنها يتم ضبط شكل البيانات التى تظهر على الشاشة أثناء عمليات الرفع ويتم ضبط الشكل من F3= DMASK لأربعة Masks مختلفة Mask1, Mask2, Mask3, Mask4
	

	c. Coding of linework:

يتم من خلالها ضبط التكويد فى حالة إستخدام الاكواد فى نظام العمل 
	

	d. Offsets: 

وذلك لتغذية الجهاز بقيم فى أى من الاتجاهات حتى يحسب الجهاز إحداثيات النقطة التى تنطبق على هذه القيم offset point <---(+)

                                    (+) العاكس Prism (-)

                                                (-)

ويتم ضبط نظام الoffset إما عن طريق Reset after Rec وهى عملية غلق الoffset بعد تسجيل إحداثيات أول نقطة 

                              أو عن طريق Permanent وهى عملية جعل offset مفتوحاً دائماً حتى يتم غلقه يدوياً 


	

	a. EDM Setting:

تحتوى على صفحتين الاولى لضبط الEDM فى برنامج الرفع المساحى والثانية لضبط الEDM فى برنامج التوجيه 
	2. Instrument Setting: 

	نوع العمل بالEDM 

إما بالعاكس(IR) أو بدون عاكس (RL) أو المدى البعيد (Long Range)
	* EDM Type --->
	

	Standard رصد عادى 

fast رصد سريع

tracking رصد مستمر 

averaging رصد متوسط
	* EDM mode---> 
	

	نوع العاكس 
	* Reflector --->
	

	ويتم أخذ ثابت العاكس أوتوماتيكياً
	* Add Constant
	

	b. TPS Corrections

تحتوى على 3 صفحات 

الاولى خاصة بالتصحيحات المتعلقة بالعوامل الجوية من حرارة وضغط ورطوبة 

الصفحة الثانية خاصة بالتصحيحات المتعلقة بالجيوديسيا 

الصفحة الثالثة متعلقة بالتصحيحات الخاصة بمعامل الانكسار 

لذلك يجب عمل Correction ON

                 * الحالة العادية Ref. Coff. (k)= 0.13

                 * فى حالة العمل بجانب المياه 0.14
	

	c. Compensator: 

* Compensator ---> On

لجعل الجهاز قادراً على الاحساس بالميول وجعل الأفقية فى حدود 4 دقائق  تصحح أوتوماتيكياً كما لو كان الجهاز أفقياً تماماً  
	

	* Horizontal Correction ---> On

لجعل الجهاز قادراً على أخذ ناتج المعايرة فى الاعتبار أثناء الرصد 
	

	d. Instrument ID:

لإدخال إسم للجهاز ليس له علاقة بالSerial No. 
	

	
	

	a. Wizard Mode: 

لعرض شاشات الضبط كلها أو جزء منها
	3. General Setting: 

	b. Hot Keys and User Menu:

* لضبط إختصارات مثل (Shortcuts)

- للأزرار من (F7-F12 (Hot Keys

- للأزرار من (Shift+F7 --> Shift+F10 (Shoft Hot Keys

- للزر User الموجود فى لوحة المفاتيح
	

	c. Units and formats: 
	

	Format 

شكل الاحداثيات السينى والصادى أو العكس وكذلك الø و الλ أو العكس 
	Time 

لضبط الوقت والتاريخ
	Angle

لضبط إتجاه الانحراف الصفرى هل الشمال أو الجنوب وضبط طريقة الزاوية الرلأسية هل من الZenith أو زاوية رأسية 
	Units

وحدات الزاوية والمسافة وأقل قراءة للزوايا وللمسافات ولوحدات المساحة  والحرارة والضغط والميل 
	

	d. Language:

لضبط اللغة 
	

	Text
	Beep,
	Display,
	e. Lights, 
	

	* تحديد طريقة الكتابة على لوحة المفاتيح 
	* ضبط صوت رسائل التحذير والمفاتيح وعمل قطاع زاوى يعمل داخل الجهاز ويصدر صوتاً فى حالة الخروج عنه 
	* ضبط إضاءة الشاشة وتنشيط أو غلق الشاشة بإستخدام القلم مباشرة وصوت الأزرار وإضاءة مفاتيح لوحة المفايتح
	* ضبط الاضاءة وقوتها لشعاع الليزر للتوجيه والتسامت وحامل الشعارات 
	

	وعن طريق Display يتم الدخول إلى

 f. Start up and power down and Pincode
	

	Pincode 

لعمل كلمة سر معينة لفتح الجهاز للعمل به 
	Power Down  

يتم ضبط عملية غلق الجهاز أوتوماتيكياً بعد فترة زمنية معينة 
	Start up: 

يتم تحديد الشاشة التى يتم فتح الجهاز عليها 
	

	خاصة بتعريف الوصلة للجهاز فى حالة إستخدام كابل لنقل البيانات من الجهاز للكمبيوتر 
	4. Interface:
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